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Wykaz specyfikacji
Wymagania ogolne.
Geodezyjna obstuga budowy.
Wykonywanie wykopow.
Rowy.
Rozbiorka elementdow drog i przepustow.
Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza.
Podbudowa z kruszywa tamanego.
Podbudowa z zuzla wielkopiecowego.
Nawierzchnia z mas bitumicznych.
Pobocza.

. Umocnienie ciekow elementami prefabrykowanymi.



1. WYMAGANIA OGOLNE;:

I. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspélnych dla poszczegdlnych

wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot zwigzanych z inwestycja pod nazwa:

modernizacja - remont drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Stadniki — Brzeziny

w km 0+000 — 0+321

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ jako cze$s¢ Dokumentdéw Przetargowych i

Kontraktowych w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Wymagania og6élne nalezy rozumiec¢ i stosowa¢ w powigzaniu ze wszystkimi wymienionymi w

niniejszym opracowaniu Specyfikacjami Technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-

uzytkowa (droge) albo jego czg$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt

mostowy, korpus ziemny, wezet),

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiagzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

1.4.3  Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstlugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu

1.4.4. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem, Wykonawca 1 projektantem.

1.4.5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow,

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu;

1,47 Koronadrogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielagcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia,

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skalpami rowow,
1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Ksiega Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.12 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz
Robot

1.4.13 Mate, maty - wszelkie tworzywa niezbg¢dne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.14 Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu,

1.4.15 Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi

1.4.16 Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszezonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robdt budowlanych.

1.4.17 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w



nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18 Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gitebokosci przemarzania.

1.4.19 Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego), w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.20 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.21 Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametroOw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.22 Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.23 Przetargowa dokumentacja projektow a - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.24 Tabela elementow rozliczeniowych (TER) - wykaz Robot do wykonania z podaniem ich ilosci,

1.4.25 Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu

1.4.26 Inzynier lub Inwestor nalezy tu rozumie¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

15 Ogolne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
15.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Szczegétowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy
oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST(jezeli wyzej wymienione dokumenty sa
wymagane dla danego rodzaju robot).
15.2. Dokumentacja Projektowa- zakres dokumentacji przekazanej Wykonawcy zgodny z postepowaniem
przetargowym.
1.5.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig cz¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach
poszczegdlnych dokumentow obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywacé bliska zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST i1 wplynie
to na nie zadawalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a
Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy



Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot. Wykonawca, na kazdym etapie robot,
zapewni dojscia do posesji. W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obslugiwatl wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaly, pomosty dla pieszych itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda
akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystgpienia do Robot Wykonawca obwieSci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Ponadto
Wykonawca zapewni miejsce do mycia kot pojazdow wyjezdzajacy" 1° drogi publiczne z terenu budowy. W
przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajacych do terenu budowy przez pojazdy Wykonawcy robét,
niezwlocznie usunie on wszystkie zanieczyszczenia z tych drog na wilasny koszt. Koszt zabezpieczenia
Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w Ceng Kontraktowa.

155.  Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca unikaé bedzie
uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0osob lub wlasnosci spotecznej wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc si¢ do tych wymagan begdzie miat
szczeg6lny wzglad na lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych.
Koszty zwigzane z ochrong Srodowiska w czasie wykonywania robot nie podlegaja odrebnej zaptacie i
przyjmuje si¢, ze sa wlaczone w Cene Kontraktowa.

15.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowigzek przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Koszty zwigzane z ochrong
przeciwpozarowa w czasie wykonywania robdt nie podlegaja odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze sg wlgczone
w Cene Kontraktowa.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia Nie dopuszcza si¢ do stosowania materiatow szkodliwych dla. otoczenia.
1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia Instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi InZzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowatl dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Koszty zwigzane z ochrong wiasnos$ci publicznej 1 prywatnej w czasie wykonywania robot nie podlegajg
odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze s wiagczone w Ceng Kontraktowa.

1 5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do przewozu
nietypowych wagowo ladunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Pojazdy 1 fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie Terenu Budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Wykonawca zobowigzany jest do opracowania i stosowanie programu zapewnienia
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia BIOZ. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrone Roboét 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do Robot od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywac
Roboty do czasu konicowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub
jej elementy byly w zadowalajagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie
pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

15.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

2. MATERIALY
2.1.  Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie pewnych materialdéw z danego zrdédta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego zrodla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia
badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja
wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych i
jakos$ciowych materiatdow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opfaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatlow do Robot.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreSlonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jeéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatéw do innych robét niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robo6t, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wilasciwosci 1 byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane poza Terenem Budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i uzgodnionych z Inzynierem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Roboét. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania Roboét powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie pojazdow innych parametréw technicznych. Wykonawca begdzie usuwaé na
biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz na dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogoblne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w pisnie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Roboét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na piS$mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bt¢du spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
Robét zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawceg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw Robodt bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i Robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i w badaniach materiatdow, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie Przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania. Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli j jako$ci Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i1 jakoSci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatéw oraz RoboOt z czgstotliwos$cia zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwos$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone,
Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje¢, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji. Inzynier begdzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na
wyniki badan. Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatdow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bgdzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub



ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca
powiadomi Inzyniera 0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania.
Wykonaweca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca ma obowigzek przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan. Wyniki badan
(kopie) beda przekazywane Inzynierowi w terminie i na formularzach przez niego ustalonych Iub
zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania, 1 zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzié
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych Iub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow i Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg Norm g lub aprobata techniczna, w przypadku
wyrobdow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okre§long w
pkt. 1, i ktore spetniajg wymogi ST. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
6.7.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Kazdy zapis
w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy be¢da czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Wpis projektanta do Dziennika
Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

6.7.2. Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
Robdt. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza sie¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Tabeli
Elementéw Rozliczeniowych i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

6.7.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki

badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zataczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.



6.7.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz w/w. nastepujace dokumenty:
a) protokoty przekazania Terenu Budowy,
b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
C) protokoty z odbioru Robét
d) protokoty z narad i ustalen,
e) korespondencije na budowie.
6.7.5. Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w Tabeli Elementéw Rozliczeniowych. Obmiaru Roboét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w Tabeli Elementéw Rozliczeniowych lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia. Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich

Robo6t. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
Obmiar gotowych Roboét bedzie przeprowadzony z czgstoscia okreslong w Kontrakcie.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgSciowym lub koncowym odbiorem Roboét, a takze przypadku
wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robdt. Obmiar Robot zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed
ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi Obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaj e odbiorow Robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,

C) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i1 jako$ci wykonywanych
Robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie p6zniej jednak
niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych



komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czesciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze konicowym Robot.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy) robot

84.1. Zasady odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bgdzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera. Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robdot. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa 1 ST.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST,
protokoty odbioru roboét towarzyszacych i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
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geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z

Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot
uzupehniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiodr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie "Odbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji w tabeli elementéw rozliczeniowych.

Dla pozycji tabeli wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycji.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa bgdzie obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i

- transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,



- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku
VAT.

Cena jednostkowa (kwota) zaproponowana przez Wykonawcg za dang pozycje w wycenionej tabeli elementow
rozliczeniowych jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robot objetych ta

pozycja.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST D-00.00.00.
»Wymagania og6élne" obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie i przyjmuje sie, ze jest wliczony w cene kontraktowsa.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania, utrzymania i likwidacji objazdéw/ przejazdow i organizacji ruchu wyceniany jest ryczattowo i
obejmuje:
(@  opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami projektu docelowej organizacji ruchu oraz
(b) projektu organizacji ruchu, oznakowania i zabezpieczenia na czas trwania budowy, wraz z
wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
(c) roboty pomiarowe i przygotowawcze,
(d) dostarczanie materiatow i sprzetu,
(e) wykonywanie wykopow pod stupki znakéw tymezasowych,
(f) wywozenie lub rozplanowanie nadmiaru gruntu,
(g) wykonywanie fundamentow pod stupki znakow tymczasowych,
(h) ustawienie tymczasowego o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(i) oplaty za dzierzawy terenu,

(j) montaz, utrzymanie i demontaz tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

(k) tymczasowsg przebudowe urzadzen obcych,

(1) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,

(1) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(m) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego, zasypywanie dolow wraz z zaggszczeniem gruntu,
(n) dostarczanie i zamocowanie stupkow oraz tarcz znakow i tablic,

(0) dostarczenie i montaz tymczasowych wygrodzen dla pojazdow i pieszych oraz porgczy ochronnych i ktadek dla
pieszych,

(p) utrzymywanie i demontaz wszystkich elementow oznakowania pionowego na czas robot wg ST D-07.02.01.
"Oznakowanie pionowe",

(r) przestawianie wygrodzen, poreczy i ktadek w miare postgpu robot,

(s) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i §wiatel w miar¢ postepu robot,

(t) montaz, utrzymywanie i demontaz tymczasowych sygnalizacji $wietlnych,

(u) optaty zwigzane z podtaczeniem i uzytkowaniem tymczasowych sygnalizacji $wietlnych,

(w) wykonywanie, utrzymywanie oraz likwidacja tymczasowego oznakowania poziomego wg ST D-07.01.01.
"Oznakowanie poziome",

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U .Nr 89, p6z. 414 z p6zniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, pdz. 60 z p6zniejszymi zmianami).



2. Geodezyjna obstuga budowy
1 WSTEP

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z obstuga
geodezyjng budowy a takze z opracowaniem geodezyjnej dokumentacji (inwentaryzacji) powykonawczej.
Niniejsza specyfikacja obejmuje wszelkie roboty geodezyjne zwigzane z remontem — modernizacja (budowa)
drogi gminnej, jej odwodnieniem, wraz z inwentaryzacja powykonawczg dla w/w elementow.

2. MATERIALY
Materiatami stosownymi do wykonywania robot sa:

— shupki i paliki dla wytycznych punktow,

— farba do wykonywania opiséw i oznaczen punktow.
3. SPRZET

Do wykonania robdt konieczny jest sprzgt geodezyjny gwarantujacy uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT

Transport sprzetu geodezyjnego oraz materialdw potrzebnych wyznaczenia zakresu robdt moze odbywac sie
dowolnymi $rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca zobowigzany jest do odszukania i widocznego oznakowania
wszystkich punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w granicach projektowanych robot.

Obowigzkiem wykonawcy jest ochrona tych punktow przed zniszczeniem w trakcie prowadzenia robot.
Jezeli w trakcie prowadzenia robot okaze sig, iz punkty panstwowej osnowy geodezyjnej musza zostac
zlikwidowane to Wykonawca robot wykona ich przeniesienie lub wznowienie na swoj koszt. Czynno$ci
zwigzane z przeniesieniem lub wznowieniem musi wykonywac uprawniona jednostka wykonawstwa
geodezyjnego.

Ponadto, jezeli takie punkty zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania to
roOwniez zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy przez odpowiednia, uprawniong jednostke
wykonawstwa geodezyjnego.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Wykonawca sporzadzi uproszczona dokumentacje geodezyjng na wykonanie robot objetych niniejszg ST, co
umozliwi biezacg kontrolg prowadzonych robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodno$ci wykonanych robét z dokumentacija
projektows, niniejszymi ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera. Wykonawca
powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzgdnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie roznig si¢ od rzgdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazg Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardéw przez Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w

oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma
1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania roboét. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie 1ub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkow



Wykonawcy. Dodatkowo na kazde wezwanie Inzyniera Wykonawca wykona wszelkie pomiary geodezyjne
okreslone przez Inzyniera. Koszt tych pomiaréw obcigza Wykonawce.

Wyznaczenie trasy drogi i sieci uzbrojenia terenu

Poszczegolne trasy powinny by¢ wyznaczone w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i ich uksztattowania. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej
trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz £5cm. Rzgdne punktow osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cia do +1 cm w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektoweyj.

5.2. Inwentaryzacja powykonawcza.
Po zakonczeniu prac Wykonawca zobowigzany jest do opracowania geodezyjnej dokumentacji powykonawczej.

Inwentaryzacje powykonawcza nalezy dostarczy¢ Inwestorowi przy odbiorze koncowym wraz ze
zaktualizowanym podktadem mapowym i klauzula whasciwego osrodka geodezyjnego o przyjeciu materiatow do
zasobu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK z doktadnos$ciami
okreslonymi w przedmiotowej ST.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa robo6t geodezyjnych jest kwota ryczattowa dla geodezyjnej obstugi budowy oraz kwota
ryczattowa dla dokumentacji powykonawcze;.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiodr robot nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiardéw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Kwota ryczaltowa dla geodezyjnej obstugi budowy obejmuje:
¢ roboty przygotowawcze,
e dostarczenie materiatow i sprzetu,
e 0dszukanie i oznakowanie punktow panstwowej osnowy geodezyjnej,

e przeniesienie lub wznowienie istniejagcych punktow panstwowej osnowy geodezyjnej, ktore muszg zostac
usunigte na skutek kolizji z projektowang Inwestycja,

e wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezyjnej,

e wyznaczenie punktow gldéwnych osi tras, granicy robodt i punktéw wysokosciowych oraz ich
oznakowanie,

e uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
e wykonanie pomiarow biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

e wykonywanie pomiaréw dodatkowych na kazde zadanie Inzyniera,

e prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

e wyznaczenie, utrzymanie i odtwarzanie zniszczonych punktow geodezyjnych. Kwota ryczaltowa dla
inwentaryzacji geodezyjnej obejmuje:

e roboty przygotowawcze,

e dostarczenie materiatow i sprzetu,

o wszelkie pomiary geodezyjne,

e Oopracowanie inwentaryzacji geodezyjnej wraz z wymaganymi operatami,

e uzyskanie klauzuli, z wlasciwego os$rodka geodezyjnego u przyjeciu materiatow do zasobu,
e opracowanie inwentaryzacji w formie elektronicznej,

e przekazanie materialow Inwestorowi.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-I.  Geodezyjna osnowa pozioma.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.

No ok~

3. Wykonanie wykopow

1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia wszelkich robdt ziemnych zwigzanych z
wykopami prowadzonymi w gruntach nieskalistych.

1.1. Wymagania ogélne

Przed przystapieniem do wykonania rob6t ziemnych nalezy zakonczy¢ wszelkie roboty przygotowawcze.

W przypadku wykonywania rob6t ziemnych w rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego, wszelkie roboty
ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie z dyspozycjami i pod ptatnym nadzorem przedstawiciela Wiasciciela sieci.
Koszty zwiazane z nadzorem ponosi Wykonawca.

Przed przystagpieniem do wykonywania jakichkolwiek wykopdw w rejonie sieci uzbrojenia terenu nalezy wykonac
przekopy kontrolne w celu ustalenia doktadnej lokalizacji sieci uzbrojenia terenu. Koszty zwigzane z wykopami
kontrolnymi nalezy uja¢ w cenie kontraktowe;.

2. MATERIALY

W dokumentacji projektowej przewidziano wykorzystanie czgsci gruntdw pochodzacych z wykopow do budowy
nasypow, pozostate natychmiast po ich wydobyciu nalezy wywiez¢ na odktad.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania robdét
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wlasciwos$ci gruntu zarowno w miejscu jego naturalnego zalegania jak tez w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zaggszczania. Do wykonania rob6t ziemnych mozna stosowac nastepujacy
sprzet:
*  koparki,
»  spycharki,
*  samochody samowyladowcze lub inne $rodki transportowe do transportu gruntu,
*  sprzet do zaggszezania,
*  reczny sprzet do 1zejszych robot ziemnych.
4. TRANSPORT
Wydobyty grunt mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi z zachowaniem przepisow dotyczacych
ograniczenia obcigzenia osi pojazdow poruszajacych si¢ po drogach publicznych. W cenie kontaktowej nalezy
uwzgledni¢ transport gruntu na odktad na odlegtos¢ Skm.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Odwodnienie roboét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systeméw odwadniajagcych ujetych w projekceie,
Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod poza obszar robdt ziemnych tak,
aby zabezpieczy¢ grunty przed nawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonania
robot, aby powierzchniom wykopow i nasypow nada¢ w catym okresie trwania robo6t spadki poprzeczne (min 2%) i
podtuzne zapewniajace prawidtowe odwodnienie (state odprowadzenie wod). Jesli
wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdow i zastagpienie ich gruntami przydatnymi na



wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi byé
poprzedzone uzgodnienie z odpowiednimi wladzami. Uzgodnienie to znajduje si¢ po stronie Wykonawcy
robot.

52.  Wykopy w gruntach nieskalistych
5.2.1. Zasady prowadzenia robot

Odbioru wykonanych Robét rozbidrkowych dokonuje Kierownik Projektu na budowie na zasadach odbioru Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowa okreslong w p. 8 wg dokonanego obmiaru i
odbioru.

Cena jednostkowa obejmuje:
9.1.1. Dla wszystkich rozbiorek:
. wyznaczenie Robot w terenie,

. dla materiatow zakwalifikowanych przez Kierownika Projektu do wykorzystania - 0czyszczenie,
zaladunek 1 odwoz materialu z rozbiorki na sktadowisko,

. dla pozostatych materiatéw stanowiacych wtasnos¢ Wykonawcy - zaladunek i odwoz na wysypisko na
odl. 5 km.

. koszty utylizacji

. wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan i sprawdzen,

. uporzadkowanie terenu rozbiorki,

. oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

9.2 Dla rozbidrek podbudow:

»  rozebranie podbuddw z materialow sypkich (podsypki piaskowej, piaskowo cementowej) lub kruszywa
famanego mechanicznie i recznie.

9.3. Dla rozbidrki przepustow: odkopanie przepustu, demontaz rury rozbiorka $cianek czotowych rozbiorka
umocnien wlotow i wylotow, utozenie gruzu w stosy, zasypanie wykopu materiatem kwalifikowanym z
zageszczeniem.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska. (Dz. U. Nr 62, p6z. 628),

2. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadow. (Dz. U. Nr 112, poz.
1206),

3. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajow odpaddw lub ich ilosci, dla
ktérych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych i srednich przedsiebiorstw,
ktore moga prowadzi¢ uproszczong ewidencj¢ odpadow. (Dz. U. Nr 152, pdz. 1735),

4.  Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajow odpadow, ktore posiadacz
odpadow moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedagcym
przedsiebiorcami, do wykorzystania na ich wlasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),

5. Ustawa z dnia 27.07.2001 r. 0 wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony srodowiska, ustawy o odpadach oraz o
zmianie niektorych ustaw. (Dz. U. Nr 100, p6z. 1085).

6. Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowigzkach przedsigbiorcoOw w zakresie gospodarowania niektorymi odpadami
oraz o optacie produktowej i oplacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63, poz. 639),

7. Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132, pdz. 622),

4. ROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST



Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z Modernizacja — remont drogi dojazdowej do gruntow rolnych Stadniki —
Brzeziny w km 0+000 — 0+321.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji w.w robot
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczaniem,
poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wode.
1.4.2. Réw przydrozny - row zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. Row odptywowy - row odprowadzajacy wode poza pas drogowy.

1.4.4, Roéw stokowy - rOw zbierajacy wode sptywajacg ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w rozdz. ,,Wymagania og6lne"

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
Materialy nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych
Wykonaweca przystgpujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwosci korzystania z nastepujacego
sprzetu:
- koparek podsigbiernych,
- urzadzen kontrolno-pomiarowych,
- zaggszczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.0C ,,Wymagania ogolne" pkt 4.
4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej OST, mozna korzysta¢ 2 dowolnych srodkow
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wodg, Scigciu trawy i1 krzakow w obrebie
rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z

PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3. glebokos¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako réznica poziomdw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%:



w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%. Najwickszy spadek
podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- W gruntach piaszczystych - 1,5%,
5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza obreb pasa
drogowego i rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w rozdz. ,, Wymagania ogdlne"

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw podaje tablica 1.

Tablica

Lp. |Wyszczegolnienie Minimalna cze¢stotliwo$¢ pomiarow
I Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi

2 |Szerokos¢ i glebokos¢ rowu I raz na 100 m

3 |Powierzchnia skarp | raz na 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 0,5% spadku.
6.2.2. Szeroko$¢ i glebokos¢ rowu

Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja = 5 cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchni¢ skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit migdzy skarpa a szablonem nie powinien
przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m remontowanego rowu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— 0oczyszczenie rowu,

— poglebianie i profilowanie rowu,

— $ciecie trawy 1 krzakow,



— odwiezienie urobku,
— roboty wykonczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
I. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materialy
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne

5. Rozbiorka elementow drog i przepustow
1 WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrka.
Zakres rzeczowy obejmuje:

*  rozebranie podbudowy i pobocza

*  rozebranie przepustow wraz ze §ciankami czotowymi
2. MATERIALY
Nie wystepuja
3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilo§ci wskazaniom zawartym w
Specyfikacjach, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu, a w
przypadku braku takich dokumentow powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania robo6t zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen nalezy stosowac:

«  frezarki,

© iy,

. mloty pneumatyczne,
»  spycharki,

*  ladowarki,
*  samochody ci¢zarowe,
4.  TRANSPORT

Materiaty z rozbiorki mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Materialy stanowigce
wlasno$¢ zamawiajacego beda odtransportowane na sktadowisko wskazane przez Kierownika Projektu.
Pozostate materialy Wykonawca usunie z placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog obejmuja usunigcie z Terenu Budowy wszystkich elementow
wymienionych w zakresie rzeczowym, zgodnie z lokalizacja podana w Dokumentacji Projektowej lub
dodatkowo wg wskazan Kierownika Projektu.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwac przy zastosowaniu sprze¢tu wymienionego w ST lub w sposob zalecony
przez Kierownika Projektu. Nalezy zwroci¢ uwage aby krawedzie rozbieranych warstw nawierzchni na styku z
warstwami istniejacymi byly pionowe, obcicte pila i oczyszczone.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dréog na odcinkach wykopéw drogowych
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej. Doty w miejscach gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu terenu i zageSci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w D.02.00.00
"Roboty ziemne".



6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
Sprawdzenie jakosci robdt rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa w
zakresie kompletno$ci wykonywanych robot, wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej specyfikacji.
7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru Robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog jest dla rozbiorki:
. podbudow - metr kwadratowy (m?),
. przepustéw rurowych - metr (m),
. $cianek czotowych i taw przepustow - metr sze$cienny (m°),
8. ODBIOR ROBOT

Wykopy nalezy chroni¢ przed doptywem wody. Ponadto wszelkie roboty ziemne nalezy prowadzi¢ w okresie
mozliwie suchym z pomini¢ciem okresu zimowego.

Sposob wykonania skarp wykopow powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztalttowania skarp wykopu, ich podcigcia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.2.2. Wymagania dotyczace zaggszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno wynosi¢ Is > 0,97 lub E2
>40Mpa oraz Ex/E] < 2,5 (dla skarp L>0,95). Badanie nalezy wykonywa¢ wg wymagan Inzyniera lub dwa
punkty na dziatce roboczej jednak nie rzadziej niz raz na 1500 m?.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie maja wymaganego wskaznika zageszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doges$ci¢ do wartosci podanych powyze;j.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w powyzszej tablicy nie moga by¢ osiggnicte
przez bezposrednie zageszczenie gruntéw rodzimych, to Wykonawca zaproponuje i przedstawia do
akceptacji Inzynierowi mozliwe do zastosowania $rodki, umozliwiajace uzyskanie wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia.

5.2.3.  Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ do ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlana.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

5.2.4. Doktadnos¢ wykonania wykopow
Sprawdzeniu podlegaja nastepujace elementy wykonania wykopow:
*  RoOwnos¢ podioza
Rownos¢ podtuzng i poprzecznag podtoza nalezy mierzy¢ 3 metrowa tata, co 50 m.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ +5 cm.
» Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 3 metrowej taty i poziomicy raz na 50 m i dodatkowo
we wszystkich punktach gtownych tukéw poziomych.

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja -0,5% i +1,0%.
* Rzedne podtoza
Rzedne podtoza nalezy sprawdzi¢, co 50 m. Roznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie
powinny przekraczac¢ +1 cm i -5cm.
» Uksztaltowanie osi korpusu
Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdzac, co 50 m w osi i na jej krawedziach.
Os$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz o £5cm.
* Szerokos¢ korpusu

Szeroko$¢ nalezy sprawdzi¢ przynajmniej raz na 50 m. Szeroko$¢ nie moze si¢ rézni¢ od szerokosci



projektowanej o wigcej niz +5 cm i -5 cm a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman.

»  Skarpy
Pochylenie skarp nie moze si¢ rézni¢ od projektowanego o wigcej niz £10% jego wartosci wyrazongj
tangensem kata. Maksymalna glebokos¢ wklesnie¢ na powierzchni skarp wykopu nie moze przekraczaé
+ 10cm przy pomiarze tata 3 metrowa.

53. Odktady

Czeg$¢ gruntu pochodzacego z wykopow ktora nie bedzie uzyta do wbudowania w nasyp powinna byc¢
natychmiast wywieziona z terenu budowy na odktad.

Lokalizacja odktadu wraz z wszelkimi uzgodnieniami wynikajacymi z tego tytutu znajduje si¢ po stronie
Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot ziemnych polega na sprawdzeniu doktadnosci wykonania wykopoéw w odniesieniu do
dokumentacji projektowej. Ponadto sprawdzeniu (wizualnemu) podlega odwodnienie korpusu ziemnego (ujecie i
odprowadzenie wod opadowych). W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwroci¢ na:

*  odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
*  zapewnienie statecznosci skarp,
* odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,
*  doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie).
*  zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z wykonaniem robot ziemnych jest metr sze$cienny [m®] z
wszelkimi czynno$ciami majacymi na celu transport gruntu zgodnie z zasadami okre§lonymi w niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzonych przy odbiorach okazaly si¢ zgodne z wymaganiami.
Poszczegoblne elementy robot ziemnych podlegajg odbiorom rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena | metra sze$ciennego [m®] wykonania wykopow obejmuje:
» wszelkie prace pomiarowe,
«  prace przygotowawcze,
*  dostarczenie odpowiedniego sprzetu,
*  wykonanie wykopow,
*  wykonanie rowkow pod dreny,
»  zaladunek i wywiezienie urobku z terenu budowy na miejsce docelowego sktadowania (na odktad),
»  profilowanie dna wykopu i skarp,
*  Dbezposrednie zageszczenie powierzchni wykopu,
»  plantowanie (obrobienie na czysto) skarp i dna wykopu
»  zageszczenie gruntu w wykopach,
»  przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan laboratoryjnych,
*  plantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odpowiedniej formy,
« odwodnienie wykopu,
*  wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

»  biezgce utrzymanie w czystosci nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczyszczen nanoszonych
samochodami przewozacymi grunt,

»  oznakowanie i zabezpieczenie Robdt i jego utrzymanie,
»  przekopy kontrolne,
»  koszty nadzoru przedstawicieli Wlascicieli sieci uzbrojenia podziemnego,



»  rekultywacje terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

6. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza
1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem profilowania i
zageszczania koryta przeznaczonego do utozenia wszelkiego rodzaju konstrukcji nawierzchni wg dokumentacji
projektowe;j.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonywania robdt nalezy stosowac:
. lopaty i szpadle oraz inny sprzet do robdt recznych,
. taczki.

4. TRANSPORT

Zastosowanie znajduja srodki transportowe dowolnego typu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot

W wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem
warstwy ulepszonego podioza.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod wszelkiego rodzaju konstrukcje wykonywane jest w trakcie wykonywania wykop 6w
wg ST D-02.01.01. "Wykonanie wykopow".

5.3. Profilowanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen.
Nalezy usung¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rz¢dne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Jezeli powyzszy warunek
nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania Wykonawca
powinien spulchni¢ podtoze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy
wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia okre§lonego w
ST D-02.00.00 "Roboty ziemne™.

Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
nalezy przystapi¢ do profilowania podtoza. Sciety grunt powinien byé natychmiast odwieziony na odktad..
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez walowanie. Jakiekolwiek
nierdbwno$ci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w  sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu na skutek przerwy w robotach,
to

przed przystapieniem do wykonania dalszych robot odczekac do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. W
takim

przypadku dodatkowe naprawy wykonywane sg na koszt Wykonawcy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



Sprawdzeniu podlegaja nastepujace elementy wykonania koryta:
6.1.1. RoOwno$é podtoza

Nieréwnosci profilowanego podltoza nalezy mierzy¢ 3 metrowa tatg, co 50 m w kierunku podtuznym.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ +4cm.

6.1.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 3 metrowej faty i poziomicy raz na 50 m. Spadki poprzeczne
podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja -0,5% i +1,0%.

6.1.3. Glebokos¢ koryta i rzgdne podtoza

Glebokos¢ koryta i rzedne nalezy sprawdzi¢, co 50m na krawedziach. Roznice pomig¢dzy rzednymi
zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +lem i -5cm.

6.1.4. Zageszczenie

Wg wymagan Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza dokonuje si¢ na budowie w metrach [m].
8. ODBIOR ROBOT

Odbioér wykonywanego koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza jest dokonywany na zasadach
odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu okreslonych w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa | metra [m ] profilowania i zageszczania podtoza obejmuje:
+  prace pomiarowe,
«  prace przygotowawcze,
*  dostarczenie sprzetu,
*  ew. naprawa koryta wykonanego podczas wykopow,
»  profilowanie podtoza,
»  zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i wywiezienie na odktad,
»  zaggszczanie podloza do wymaganych wskaznikow zageszczenia,
*  utrzymanie podtoza,
«  pomiary i badania kontrolne.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

7. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem

podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o grubosciach i uziarnieniu okreslonych w

dokumentacji projektowe;j.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢

kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow

albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i

zanieczyszczen obcych.

2.2. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi w ponizszej tablicy.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102:1997 dla kruszywa
na podbudowy zasadnicze.



Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
63 100
315 98*-100
20 78-100
16 69-93
12,8 60-86
8 50-75
6,3 44-68
4 38-58
2 25-41
1 19-31
0,5 12-23
0,25 8-15
0,125 3-11
0,075 2-10

* dla podbudowy z kruszywa o uziarnieniu 0/31,5 - wartos$¢ 100

2.3.

Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.
Tablica 2. Wymagane wtasciwo$ci kruszywa.

L.p. |Wilasciwosci badane wedtug: Wymagania

1 Zawarto$¢ nadziania, %, nie wigcej niz 5

2 Zawartos$¢ ziaren nieforemnych, wg PN-78/B06714/16; % nie wigcej niz 35

3 Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych, %, nie wigcej niz 1

4 Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu metodg 1 Iub II wg PN-B- 30-70
044811988

5 Scieralno$é w bebnie Los Angeles, wg PN-78/B-067 14/42, - ubytek masy po |35
peinej liczbie obrotow, %, nie wiekszy niz po 1/5 liczby obrotoéw 30

6 Nasigkliwo$¢, %, nie wigcej niz 2,5

7 Mrozoodporno$¢ ziaren wiekszych od 2mm, wg PN-78/B-06714/19 po 25 5
cyklach zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, nie wigcej niz

8 Zawarto$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOA %, nie wigcej niz 1

9 Wskaznik no$nosci Wno$ mieszanki kruszywa dla nawierzchni ulicy, zatok 80
autobusowych oraz zjazdéw publicznych, nie mniejszy niz dla pozostatych 60
nawierzchni

24. Woda

Woda zapewniajaca wlasciwe zaggszczenie powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250 1998.
25. Zrédia materialow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych



przez Inzyniera.
Zrodta materiatdéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem do 10 dni roboczych
przed rozpoczeciem robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych
lacznie z projektowang krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materiatow.
Materialy z zaproponowanego prze Wykonawce zrodta bedg zaakceptowane do wbudowania prze Inzyniera,
jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan
laboratoryjnych prowadzonych przez Inzyniera wykaza zgodno$¢ cech materialowych z wymaganiami.
Zatwierdzanie zrodta materiatow nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego zrodta beda przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktore nie spelniaja wymagan zostang odrzucone.
3. SPRZET
Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:

spycharki, rowniarki lub uktadarki kruszywa a przy robotach matych recznie sprzet do zageszczania.
4. TRANSPORT

Transport kruszywa moze odbywac si¢ z zastosowaniem dowolnego typu $rodkéw transportowych pod warunkiem
zabezpieczenia mieszanki przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem z zachowaniem przepisow dotyczacych
ograniczenia obcigzenia osi pojazdéw poruszajacych si¢ po drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla rdwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwy kruszywa powinny by¢ rozktadane w sposob
zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie uktadania nastepnej warstwy
moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera. Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna
jest jego segregacja powinno by¢ przed zaggszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach.

5.2. Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia
przez watowanie. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona matymi
walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiggnigcia wartosci okreslonych w punkcie 6 niniejszej ST.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, okre$lone;j
wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1998. Wilgotnos$¢ przy zageszczaniu powinna
by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja+10% 1 -20%.

5.3. Utrzymanie warstwy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw warstwy uszkodzonej przez ruch budowlany
jak rowniez wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych.

5.4. QOdcinek probny

Decyzj¢ o koniecznoséci wykonania odcinka probnego podejmie Inzynier.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja:

6.1.1. Grubos¢ warstwy

Dopuszczalne odchytki od projektowanej gruboSci warstw nie powinny przekraczaé -1 cm do +2cm.

6.1.2. Nosno$¢ i zaggszczenie warstw wg obcigzen pltytowych

Nalezy wykona¢ pomiary no$nosci podbudowy z kruszywa, wg metody obcigzen ptytowych, aparaturg typu
VSS zgodnie z normg PN-S-02205:1998. Warstwa podbudowy z kruszywa powinna spetnia¢ nast¢pujace
wymagania dotyczace no$nosci mierzonej wtoérnym modutem odksztatcenia:

. E> > 140Mpa - podbudowa pod nawierzchni¢ jezdni,



. E, > SOMPa - dla zjazdow indywidualnych
Zaggszczenie warstwy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy Mo/Mil< 2,2,
6.1.4. RoOwnos¢ warstwy
Nieréwnosci mierzone tata 3m nie powinny przekracza¢ +15mm.
6.1.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja =0,5%
6.1.5 Rzedne podbudowy
Réznice miedzy rzgdnymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ od +1 cm do -2cm.
6.1.6. Uksztattowanie osi podbudowy
0§ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5cm.
6.1.7. Szerokos¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6znic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz =5cm.

Sprawdzenie nalezy wykonywacé, co okoto 50m dla pomiarow geometrycznych lub wg wskazan Inzyniera
dla pomiaréw nosnosci warstwy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?], wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o grubos$ci okre§lonej w Dokumentacji Projektowe;j

8.  ODBIOR ROBOT

Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu na
zasadach okreslonych w ST D - 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | metra kwadratowego [m?] wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
obejmuje:

e prace pomiarowe,

*  roboty przygotowawcze,

*  dostarczenie materialow i sprzgtu,

*  wykonanie odcinka probnego,

*  sprawdzenie t naprawa ulepszonego podloza,

+  opracowanie receptury mieszanki,

*  przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,

»  dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

*  rozlozenie mieszanki i zageszczenie rozlozonej warstwy,

*  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST, utrzymanie podbudowy.

8. Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy =z zuzla wielkopiecowego granulowanego stabilizowanego
mechanicznie.

| .2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania dokumentu przetargowego i
kontraktowego

przy realizacji robot na drogach i placach z uzyciem zuzla wielkopiecowego jako budulca.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe



1.4.1.7Zuzel wielkopiecowy - kruszywo otrzymane przez rozdrobnienie wolno studzonego zuzla
wielkopiecowego.

1.4.2.Pozostate okreSlenia sg zgodne z okresleniami w ST Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow:

Materiatem do wykonania podbudowy z zuzla wielkopiecowego kawatkowego lub granulowanego,
stabilizowanego mechanicznie powinien by¢ zuzel wielkopiecowy o granulacji jak podano w Dokumentacji
Projektowej. Kruszywo winno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen i domieszek spiekéw metalicznych.
Kruszywo nie moze zawiera¢ sktadnikéw szkodliwych dla zdrowia lub §rodowiska.

Do wykonania podbudowy zasadniczej z zuzla wielkopiecowego mozna uzy¢ dodatkowo kruszywa tamanego
w celu uzyskania wymaganej krzywej uziarnienia.

3. SPRZET
Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:
* spycharki, rowniarki lub uktadarki kruszywa, a przy robotach matych wykonywac¢ recznie sprzet do
zaggszczania.
4. TRANSPORT
Transport kruszywa moze odbywac si¢ z zastosowaniem dowolnego typu Srodkéw transportowych pod
warunkiem zabezpieczenia mieszanki przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem z zachowaniem przepiséw
dotyczacych ograniczenia obcigzenia osi pojazdow poruszajacych sie po drogach publicznych.
5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubos$ci takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwy kruszywa powinny by¢ rozkladane w sposob
zapewniajacy osiagni¢cie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie uktadania nastepnej warstwy
moze nastgpic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera. Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna
jest jego segregacja powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wiasciwosciach.

5.2. Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia przez
watowanie. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona matymi walcami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wartosci okreslonych w niniejszej ST.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej, okreslonej
wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1998. Wilgotnos¢ przy zageszczaniu powinna
by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja+10% 1 -20%.

5.3. Utrzymanie warstwy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw warstwy uszkodzonej przez ruch budowlany jak
réwniez wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych.

5.4. QOdcinek prébny

Decyzje o koniecznosci wykonania odcinka probnego podejmie Inzynier.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja:

6.1.1. Grubos¢ warstwy Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci warstw nie powinny
przekracza¢ - cm do +2cm.

6.1.2. Nosno$¢ i zaggszezenie warstw wg obcigzen ptytowych Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci podbudowy z
kruszywa, wg metody obcigzen ptytowych, aparatura typu VSS zgodnie z normaPN-S-02205:1998.

Warstwa podbudowy z kruszywa powinna spelnia¢ naste¢pujace wymagania dotyczace no$nosci



mierzonej wtornym modutem odksztatcenia:
. E> > 140Mpa - podbudowa pod nawierzchnig¢ jezdni,
. E> > SOMPa - dla zjazdéw indywidualnych
Zaggszczenie warstwy z kruszywa nalezy uznac¢ za prawidtowe wtedy, gdy Mo/Mii< 2,2.
6.1.3. Rownos¢ warstwy
Niero6wnosci mierzone tata Sm nie powinny przekraczac¢ +15mm.
6.1.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +0,5%.
6.1.5. Rzgdne podbudowy
Réznice miedzy rzgdnymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ od +lcm do -2cm.
6.1,6. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +£5cm.
6.1.7. Szerokos$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +5cm.

Sprawdzenie nalezy wykonywacé, co okoto 50m dla pomiarow geometrycznych lub wg wskazan Inzyniera
dla pomiarow nosnos$ci warstwy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?], wykonanej podbudowy z zuzla wielkopiecowego
stabilizowanej mechanicznie o grubosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej

8. ODBIOR ROBOT

Odbior podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu na
zasadach okreslonych w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | metra kwadratowego [m?] wykonania podbudowy z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie
obejmuje:

. prace pomiarowe,

. roboty przygotowawcze,

. dostarczenie materiatow i sprzetu,

. wykonanie odcinka probnego,

. sprawdzenie i naprawa ulepszonego podioza,

. opracowanie receptury mieszanki,

. przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,

. dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

. roztozenie mieszanki i zageszczenie roztozonej warstwy,

. przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

. utrzymanie podbudowy.

9. Nawierzchnia z mas bitumicznych

1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem:
a) warstwy Scieralnej o grubo$ci 6 cm, 5 cm, 4 cm z masy bitumicznej na warstwe $cieralng

b) warstwy wigzacej o grubo$ci 3 cm z mieszanki mineralno-asfaltowej drobnoziarnistej o
strukturze czesciowo zamknigtej 0/25 mm.

2. MATERIALY

Powinny odpowiadaé normie PN-S-96025:2000 "Nawierzchnie asfaltowe".
3. SPRZET

Zastosowanie znajduja:



— rozktadarki mieszanek mineralno-asfaltowych,

- walce,

— samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym,

— wytwornia mas mineralno-asfaltowych do produkcji mieszanki.
4. TRANSPORT

Mieszanke¢ mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w pokrowce
brezentowe. W czasie transportu mieszanka betonu asfaltowego powinna by¢ przykryta brezentem. Czas
transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spetieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

doborze sktadnikdéw mieszanki,

doborze optymalne;j ilo$ci asfaltu,

okresleniu jej wlasciwosci 1 porownaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych dla odpowiednich
warstw konstrukcji nawierzchni ulicy znajduja si¢ w normie PN-S-96025:2000 "Nawierzchnie asfaltowe". Do
mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy stosowa¢ asfalt D 50 w ilo$ci:

4,0-5,5% dla warstwy wiazacej,

5,0-6,5% dla warstwy $cieralne;.
5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Wytwarzanie mieszanki powinno odbywac ci¢ przy spetnieniu wymagan okres§lonych w normie PN-S-
96025:2000 "Nawierzchnie asfaltowe".
Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosi¢ od 145°C do 165°C natomiast minimalna
i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi¢ od 140°C do 170°C.
5.3. Przygotowanie podtoza

Podloze dla objetej niniejsza specyfikacja warstwy podbudowy stanowi dolna warstwa podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie wg STD - 04.04.02. " Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie".

Przed przystapieniem do wbudowywania mieszanki podtoze powinno by¢ czyste i suche oraz dodatkowo
powierzchnie czotowe kraweznikow, wlazow, wpustow, itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub
materialem uszczelniajacym zaakceptowanym przez Inzyniera Nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe
nie powinny by¢ wigksze od: 15 mm dla warstwy wigzacej, 9 mm dla warstwy $cieralnej. W przypadku, gdy
nieréwnos$ci podtoza sa wieksze od podanych powyzej podtoze nalezy wyrownac.

5.4. Potagczenia migdzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa zgodnie z D - 04.03.01. " Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych™.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi, co najmniej od 2 h do 0,5 h.

5.5. Warunki przystgpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciaggu doby
byta nie nizsza niz 5°C. Nie dopuszcza si¢ uktadania podbudowy z mieszanki mineralno-asfaltowej podczas
opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

Przed przystgpieniem do uktadania Wykonawca jest zobowigzany do opracowania sposobu organizacji ruchu
drogowego i oznakowania odcinka robot oraz ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na drodze.

5.6. Odcinek prébny



Decyzj¢ o koniecznosci wykonania odcinka probnego podejmie Inwestor.
5.7. Wbudowanie i zaggszczanie warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

Uktadanie mieszanki bitumicznej zarowno na warstwe wiazaca jak i na warstwe Scieralna nalezy wykonywac
przy uzyciu mechanicznej uktadarki lub recznie gdy szeroko$¢ do utozenia jest mata i wyklucza uzywanie
rozktadarki mechaniczne;j.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zagg¢szczania powinna wynosi¢ nie mniej niz 135°C.
Po wykonaniu warstwy $cieralnej powstata spoin¢ podtuzng nalezy zala¢ (uszczelni¢) bitumiczng masg
zalewowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzeniu podlega:
6.1.1. Szerokos$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy Scieralnej oraz wigzacej powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja+ 5
cm.

6.1.2. ROo6wnos¢ warstwy

Nieréwnosci poprzeczne i podtuzne warstw mierzone wg BN-68/8931-04 nie powinny by¢ wigksze niz:
5 mm dla warstwy wigzacej, 5 mm dla warstwy $cieralne;.

6.1.3. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacijg projektowa, z
tolerancjat 0,5%.

6.1.4. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + Icm.

6.1.5. Uksztattowanie osi w planie

Os powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancjg £ 5 cm.

6.1.6. Grubo$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 5%.

6.1.7. Ziacza podtuzne

ZYacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej prostopadle do osi drogi. Ztacza te powinny by¢
przesunigte wzgledem siebie, o co najmniej 15 cm. Ztgcza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace
warstwy powinny by¢ w poziomie. Zlacze podtuzne powinno by¢ na catej dtugosci zalane bitumiczng masa
zalewows. Przylegajace warstwy powinny by¢ w poziomie.

6.1.8. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa §cieralna przy urzadzeniach w jezdni powinna wystawac okoto 5 mm ponad ich powierzchnie.

6.1.9. Wyglad warstwy

Warstwa powinna mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc przez asfaltowanych, porowatych, tuszczacych sie i
spekanych.

6.1.10. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zaggeszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjnej.

Sprawdzenie nalezy wykonywac¢, co 50 m dla pomiarow geometrycznych lub wg wskazan Inzyniera dla
pomiaréw nosnosci warstwy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowi jest [m?] wykonanej nawierzchni bitumicznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlega warstwa wigzgca. Odbior robot powinien by¢
dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.
8.2. Odbior koncowy

Odbiorowi czesciowemu i koncowemu podlega warstwa $cieralna z mieszanki mineralno-asfaltowej 0/16 oraz



cata konstrukcja jezdni.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | metra kwadratowego [m | wykonanej warstwy $cieralnej lub wiagzacej z betonu asfaltowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, dostarczenie sprzetu i materialow, wykonanie odcinka
probnego, naprawa podloza, sporzadzenie receptur mieszanek, dostarczenie sktadnikow 1 wyprodukowanie
mieszanki mineralno-bitumicznej na podstawie zatwierdzonych receptur, posmarowanie lepiszczem
krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow, transport mieszanki na miejsce wbudowania, mechaniczne
roztozenie i zageszczenie warstw nawierzchni, przeprowadzenie pomiarow i wymaganych badan
laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-S-11111:1996  Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

2. PN-S-11112:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych.
3. PN-S-11113:1996  Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
4. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Nawierzchnie asfaltowe.

10. Pobocza

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (STWiOR)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem i uzupetnieniem poboczy gruntowych, w zwigzku z modernizacja drogi
dojazdowej (gminnej) do gruntdéw rolnych w miejscowosci Stadniki.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z:

- wykonaniem poboczy z kruszyw tfamanych, z profilowaniem i zageszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiOR sg zgodne z obowiazujgcymi normami i specyfikacja STWIOR

DM.00.00.00.

»Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,

STWIOR

i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1.Warunki ogélne stosowania materialow

Warunki ogoélne stosowania materiatdéw podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

2.2.Stosowane materialy

2.2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tlucznia, wg PN-S-96023 [9], s3: kruszywo

tamane

zwykle: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8], woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.2.2. Stosowanie wody z wodociggu nie wymaga badan.

3. Sprzet

3.1.Warunki ogolne stosowania sprzetu

Warunki ogdlne stosowania sprzgtu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

3.2.Dobér sprzetu

Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:

a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,



¢) walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego klincem,
e) szczotek mechanicznych do usuni¢cia nadmiaru klinca,
) walcow ogumionych lub stalowych gladkich do koncowego dogeszczenia,
g) przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.
h) W miejscach trudnodostgpnych ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne lub zageszczarki ptytowe.
4. Transport
4.1.Warunki ogélne transportu
Warunki ogolne transportu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
4.2.Dobor Srodkow transportu
4.2.1. Transport gruntu
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
4.2.2. Transport wody
Woda moze by¢ dostarczana cysternami.
5. Wykonanie robot
5.1.0gdlIne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania og6dlne”.
5.2.Zakres wykonywanych robét
Przylegle powierzchnie o szerokosci 0, 5 m powinny stanowi¢ estetyczne wykonczenie dla wykonanych
nawierzchni oraz zapewnia¢ odprowadzenie wody w kierunku osi jezdni ze spadkiem poprzecznym 6%.
Tolerancja w zakresie spadkoéw poprzecznych wynosi +/- 0,5%. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca jest
zobowigzany usung¢ z naprawianych powierzchni zanieczyszczenia, zwlaszcza organiczne, nadaé wlasciwe
pochylenia poprzeczne, spryska¢ woda powierzchni¢ w przypadku nadmiernie suchego gruntu poboczy.

Wykonawca wykona nastepujace roboty: dokona zageszczenia podioza, wypelni powierzchnie
kruszywem tamanym frakcji 0/31, 5 mm wg normy okre$lonej w pkt 4.1. o $redniej grubosci 12 cm., oraz
dokona jego zaggszczenia przy pomocy walca statycznego samojezdnego lub innego sprzetu dostosowanego do
przyjetej metody robdt. Dopuszeza sie tolerancj¢ +/- 2 cm w zakresie grubo$ci utwardzonych poboczy.
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20%
do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej,
kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okres$long ilo$cia wody i rownomiernie wymieszac.
Pozostala czgs¢ poboczy gruntowych o szerokosci 0, 5 m podlega plantowaniu. Roboty wykonane zostang
recznie.

Nawierzchnia utwardzonego pobocza powinna: zapewnic¢, tacznie z nawierzchnig jezdni, szczelno$é
korpusu drogowego, zachowa¢ trwato$¢, uwzgledniajac specyfike jego eksploatacji, odrézniaé sie kolorem, w
miare mozliwo$ci, od nawierzchni jezdni. Konstrukcja styku nawierzchni jezdni i utwardzonego pobocza
powinna umozliwia¢ odpowiednie zageszczenie warstw w obrgbie styku, a takze zapewnia¢ trwata ochrong
krawedzi nawierzchni jezdni przed uszkodzeniem.

6. Kontrola jakoSci robot.

6.1.0golne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
6.2.Kontrola jako$ci wykonania robdt

Kontrola powinna przebiega¢ zgodnie ze STWiOR i dotyczy¢ prawidlowosci wykonywania poszczegdlnych
elementow,

zgodnosci robot z Dokumentacja Projektowg 1 ST.

6.2.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanej warstwy nawierzchni poboczy:

W przypadku stwierdzenia uchybien w wykonaniu, Inspektor nadzoru zaleca wykonanie poprawek i okresla
termin ich

wykonania.

7. Obmiar roboét.

Jednostkg obmiaru jest 1m2 wykonanej nawierzchni poszczegolnych poboczy, na podstawie Dokumentacji
Projektowej

1 pomiaru w terenie. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych

powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej lub nie zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.



8. Odbior robét

Odbior poboczy dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t opisanych w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania
0g6lne”.

Inspektor nadzoru oceni wyniki badan i pomiarow przedtozone przez Wykonawce zgodnie z punktem 6.

9. Podstawa platnoSci

Ptatnos$¢ powinna nastgpi¢ zgodnie ze STWiOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” na podstawie jednostek
obmiarowych wg

punktu 7, zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci wykonanych robot.

Cena wykonania czynnos$ci obejmuje:

- prace pomiarowe, oznakowanie robot,

- sprawdzenie podloza, oczyszczenie,

- dostarczenie sprzetu i materialow na miejsce wbudowania,

- przygotowanie materiatu (kruszywo tamane 4-31,5mm),

- roztozenie warstwami zgodnie z zatozong gruboscia, szerokoscig i profilem z zachowaniem projektowanej
niwelety,

- zaggszczenie warstw,

- utrzymanie i ochrona wykonanej warstwy nawierzchni

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw,

- odwiezienie sprzetu po zakonczonych robotach.

10. Przepisy zwiazane

10.1.Normy:

BN-8931-02:1964 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez

obciazenie plyta.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714/26:1978 Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych.

11. Umocnienie ciekow elementami prefabrykowanymi.
1 WSTEP:
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z umocnieniem $cieku i skarp elementami prefabrykowanymi w zakresie koniecznym i
przewidywanym w zwigzanych z Modernizacja remont drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Stadniki —
Brzeziny w km 0+000 - 0+321

12. Zakres stosowania ST:

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) obejmuja wszystkie czynnosci majgce na
celu wykonanie robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

Umocnienie skarp i dna $cieku:

- uformowanie koryta $cieku zgodnie z projektem technicznym,
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 5 cm,
- ulozenie elementéw prefabrykowanych $cieku, skarp,

- transport niezbednych materiatow.

- prace pomiarowe i badania.

1.4. OKkreslenia podstawowe:

Okreslenia stosowane w niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sg zgodne z okresleniami
stosowanymi w przedmiotowych normach panstwowych i branzowych oraz w ST - ,,Wymagania Ogolne".



sciek — row o glebokosci do 30 cm z umocnionym dnem, stuzacy do odprowadzenia wod
powierzchniowych z korpusu drogowego i skarp.

prefabrykat - czes¢ konstrukcyjna wykonana w zakladzie przemystowym, ktora po zamontowaniu na
budowie stanowi umocnienie $cieku.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, oraz
ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot
ujeto szczegdltowo w ST - ,,Wymagania Ogolne" punkt 1 .5.

2. MATERIALY;

2.1. Prefabrykaty betonowe.

Do wykonania $cieku nalezy uzy¢ prefabrykatow wg karty 01.03. KPED.
Wymacane parametry techniczne dla prefabrykatow:

- klasa betonu B 20 wedtug normy PN- 88/B-06250

- nasigkliwo$¢ betonu <4 % wedhug normy PN- 88/B-()6250
- stopien wodoszczelnosci W 6 wedtug normy P'N- 88/B-06250
- stopien mrozoodporno$ci F 100 wedtug normy PN- 88/B-06250
- $cieralno$¢ na tarczy Boehmego < 3,5 mm wedtug normy PN-84/B-04111

- Dopuszczalne odchylki prefabrykatow:

- grubosé: + 2 mm

- wymiary w rzucie: + 3 mm

Elementy prefabrykowane powinny by¢ wykonane na podstawie dokumentacji projektowej uwzgledniajacej
parametry wytrzymatosciowe i trwatos¢ prefabrykatow. Produkowac elementy prefabrykowane moze
przedsicbiorstwo dysponujace odpowiednim zapleczem badawczym 1 sprzetowym. Poszczegodlne elementy
produkcji pre fabrykatow powinny spetnia¢ wymagania w zakresie materiatow, wykonania form, mieszanki
betonowej i betonu.

Sktadowanie prefabrykatoéw:

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni na podtozu
wyrownanym i odwodnionym, przy czym poszczegolne rodzaje prefabrykatéw nalezy uktada¢ oddzielnie z
zastosowaniem podktadek i przekladek utozonych w pionie jedna mul druga. Wymiary przekroju
poprzecznego podktadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsze niz: grubos$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5,0 cm, a
dhugos¢ przektadek powinna by¢ minimum o 5,0 cm wigksza niz szeroko$¢ elementu.

2.2. Piasek:

Nalezy stosowaé piasek srednioziarnisty lub gruboziarnisty na posypke cementowo-piaskowa, oraz do betonu i
zaprawy odpowiadajgcy normie BN-87/6774-04 , Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek" oraz normie PN-79/B-06711 ,, Kruszywo mineralne, Piasek do betonéw i zapraw"'.

2.3.Zwir i pospélka:

Zwir lub pospétka stosowana na podbudowe,- powinna odpowiadaé normie BN-66/6774-01 , Kruszywa
mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospétka".
2.4. Cement:

Do wykonania podsypki cementowo-piaskowej oraz zaprawy nalezy uzywaé¢ cement portlandzki marki
nie mniejszej niz ,,35". Cement powinien odpowiada¢ normie PN-88/B-30000 ,,Cement portlandzki".
3. SPRZET:

Ogélne wymagania dla stosowanego sprz¢tu do wykonania robot ujete sa w ST "Wymagania
ogdlne" punkt 3. Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia nie gwarantujace uzyskanie wymagan
jakosciowych i bezpieczenstwa zostang, przez InzZyniera zdyskwalifikowane, po czym musza zostaé
usunicte przez Wykonawce z terenu robot. Roboty nalezy wykonywac recznie z zastosowaniem drobnego
sprzgtu pomocniczego jak:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakdéw recznych lub mechanicznych,




- inne narzedzia.
4. TRANSPORT:

Ogoblne warunki transportu zamieszczono w ST »Wymagania Ogoélne" punkt 4. Betonowe
elementy prefabrykowane nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W czasie transportu elementy
prefabrykowane powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uderzeniami. Do transportu
mozna przekaza¢ elementy, w ktorych beton osiggnat wytrzymatosé, co najmniej 0,75 Rw. Transport i
przechowywanie cementu powinno odpowiada¢ normie BN-88/673 | -08 ,Cement. Transport i
przechowywanie".

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1.0go6lne warunki wykonania robat:

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywany zakres robot objetych niniejsza
specyfikacja techniczna. (ST). Przed przystgpieniem do prac, teren robdt nalezy odpowiednio oznaczy¢ i
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig wejscia 0sob postronnych.

Wykonanie roboét obejmuje:

- uformowanie koryta $cieku zgodnie z projektem technicznym,
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j 1 :4 grubosci 5 cm,
- ulozenie elementdéw prefabrykowanych $cieku i skarp,

- wypelnienie stykow zaprawa cementowo-piaskowa | :2.

5.2. Przygotowanie podloza:

Podtoze pod wykonanie umocnien / elementéw pre fabrykowanych powinno by¢ zageszczone i
wyrownane zgodnie z normg BN-72/K932-O11 ST ,,Roboty ziemne".

5.3. Podsypka:

Mieszanke na podsypke wykona¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-90/B-14501 z uzyciem piasku
$rednio i gruboziarnistego zmieszanego z cementem marki ,,35" przy ilo$ci cementu 1 00 - 200 kg na | m3
piasku. Grubos$¢ warstwy podsypki cementowo-piaskowej wynosi 5 cm.

5.4.Prefabrykacja
Wymagania og0lne:

Elementy prefabrykowane sg stosowane w wykonaniu umocnien rowéw i §ciekow pod warunkiem
spetnieniu wymagan dotyczacych zakresu stosowania, jakosci elementow prefabrykowanych, w tym tolerancji
wymiarowych i ksztaltu, wytrzymatosci, wlasciwego zaprojektowania i wykonania potaczen.

Produkcja elementow prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane powinny by¢ wykonane na podstawie dokumentacji projektowej uwzgledniajace;j
parametry wytrzymalosciowe i trwatos¢ prefabrykatow. Produkowaé elementy prefabrykowane moze
przedsigbiorstwo dysponujace odpowiednim zapleczem badawczym 1 sprzgtowym. Poszczegoélne
elementy produkcji prefabrykatow powinny spelnia¢ wymagania w zakresie materiatow i wykonywania form i
mieszanki betonowej i betonu.

Formy :

-Formy stalowe stosowane do produkcji elementow prefabrykowanych powinny spetnia¢ nastepujace
wymagania:

-Formy wielocze$ciowe z elastycznymi przektadkami stykowymi powinny umozliwiaé
kompensacj¢ skurczu betonu oraz kompensacj¢ rozszerzalno$ci termicznej, wystgpujaca przy
przyspieszonym dojrzewaniu betonu, oraz zapewni¢ wielokrotne otwieranie bez narazenia
prefabrykatu na odtamywanie betonu lub powstanie rys.

-Smarowanie przeciwadhezyjne powinno zabezpieczy¢ beton przed przyczepno$cig do $cianek formy.
-Wymiary prefabrykatu powinny miesci¢ si¢ w granicach tolerancji, a odchytki wymiaréw nic powinny
przekracza¢: Diugosci elementu + 5 mm Wysokosci i szerokosci elementu + 5 mm

Jezeli odchylenia wymiaréw przekrocza granice tolerancji, forma powinna zosta¢ naprawiona lub
zasgpiona przez nowa. Oddanie formy do uzytkowania powinno by¢ poprzedzone badaniami kontrolno-
odbiorczymi dotyczacymi zgodnos$ci formy / dokumentacjg projektowa, a w szczegdlnosci:



- uzycia wlasciwych materialow na elementy sktadowe,

- szczelnosci stykdw,

- sprawnosci otwierania formy bez uszkodzenia prefabrykatow

- wymiaréw formy zapewniajacych projektowany przekroj produkowanego w niej prefabrykatu,
- bezpieczenstwa operowania elementami formy.

Wyniki kontroli powinny by¢ ujete w protokole z podaniem wniosku w zakresie przydatnosci odbierane;j
formy. W szczegolnych przypadkach np. przy jednostkowej produkcji prefabrykatow lub elementu
konstrukcji, mozna dopusci¢ formy drewniane.

Mieszanka betonowa:
- Wymagania dotyczace mieszanki betonowej

Do produkcji elementow nalezy stosowac mieszanke betonowg o konsystencji gesto plastycznej,
przygotowang /godnie 7 wymaganiami normy PN-88/B-06250. Wytrzymatos$¢ betonu po 28 dniach R 28
powinna by¢ nie mniejsza niz 0,9 Rb.

Zageszczanie betony:

Zageszczanie betonu powinno by¢ wykonane przez wibrowanie zgodnie z wymaganiami normy PN-88/B-
06250. Sposob i czas wibrowania powinien by¢ doktadnie ustalony i przestrzegany przy produkcji.

- Wymagania uzytkowe:

Ksztalt i wymiary elementéw betonowych (ptytek i korytek Scieku) powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektow;). Dopuszcza si¢ odchytki wymiaréw podane w punkcie 5 niniejszej ST. Powierzchnie
elementéw powinny by¢ gladkie, bez rakow, peknigé i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako pozostatosci po
pecherzykach powietrzu i po wodzie, ktorych glteboko$¢ nie przekracza 5 mm. Zacieranie elementow po
wyjeciu ich z formy jest dopuszczalne, Krawedzie stykow montazowych powinny by¢ bez szczerb..

Skladowanie prefabrykatow

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywac si¢ na wyréwnanym i odwodnionym podtozu.
Poszczegolne rodzaje elementéw powinny by¢ sktadowane oddzielnie. elementy nalezy uktadaé¢ na
podktadach z zachowaniem prze$witu minimum 10 em pomig¢dzy podtozem a elementem. Elementy moga
by¢ sktadane w pozycji w jakiej beda wbudowane i wtedy podktady nalezy rozmieszcza¢ w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem.

5.5. Ukladanie elementow prefabrvkowanvch:

Na wyrownanym i zageszczonym podiozu rozsciela si¢ podsypka piaskowg lub cementowo-
piaskowa zgodnie zwskazaniami dokumentacji technicznej. Prefabrykaty betonowe $ciekowe nalezy uktadaé
,»pod sznurek", §cisle dopasowujac poszczegolne elementy a spoiny pomigdzy prefabrykatami wypetnia si¢
zaprawg cementowa. Nalezy podczas uktadania elementéw prefabrykowanych zachowaé kierunek
uktadania ,,pod gorg". Ptytki chodnikowe przy umocnieniu skarp nalezy uktada¢ na wczesniej
wykonanej podsypce cementowo-piaskowej po zakonczeniu uktadania korytek betonowych
stanowigcych umocnienie dnu rowu. Dopuszcza si¢ rownolegte prowadzenie robot zwigzanych z
umocnieniem dna rowu korytkami betonowymi i umocnienie skarp ptytkami chodnikowymi,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6. |, Zasady ogé6lne kontroli jakos$ci robot:

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podane sg w ST ,,Wymagania Ogdlne" punkt 6.
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania $cieku z elementéw prefabrykowanych polega na kontroli
zgodnosci z
-dokumentacja projektowg w zakresie kompletno$ci wykonania,

-wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszego ST,
-projektem organizacji robot.
Szczegélowemu sprawdzeniu podlega :

- stopien zageszczeniu podsypki Is = 0,97 okreslony zgodnie z normg PN-88/B-04481,

- doktadnos¢ utozenia elementoéw prefabrykowanych (Scieku i umocnienia skarp), szerokos$¢ spoin
pomiedzy elementami max 3 mm,



- doktadnos¢ wypelnienia stykow zaprawg cementowo-piaskowa (spoina powinna by¢ zalana na peing
grubosc¢ elementu).

- pochylenie podtoza $cieku i skarp - dopuszczalna odchytka 0,5 %.
6.2. Rodzaje badan:

Badania polegaja na sprawdzeniu wykonania umocnien elementami prefabrykowanymi pod wzgledem
jakosci 1 zgodnosci z dokumentacjg projektowa i normami. Przy odbiorze robot nalezy przeprowadzic¢
nastepujace badania:

-sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa t KPED,
-sprawdzenie jako$ci materialow,

-ogledziny zewnetrzne,

-badania szczegotowe.

6.3. Opis badan:

a) Sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja projektowa:

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na sprawdzeniu elementéw umocnienia
skarp 1 §cieku przez ogledziny zewngtrzne oraz pomiary szczegotowe

b) Ogledziny zewnetrzne:

Ogledziny zewngtrzne polegaja na sprawdzeniu catej umocnionej powierzchni, na zgodno$¢ z punktem
5 niniejszej ST.
c) Badania szczegbtowe:

- Sprawdzenie konstrukcji umocnien:

Sprawdzenie to przeprowadza si¢ w miejscach, gdzie ogledziny zewnetrzne wykazaty niedoktadnosci i
w miejscach wybranych wyrywkowo ( przynajmniej jedno na 100 m? odbieranego umocnienia) przez
rozebranie elementéw na powierzchni okoto 0,5 m? i okre$leniu ksztattu i jakoéci elementdw umocnienia oraz
grubosci i jako$ci podsypki.

- Sprawdzenie jako$ci materialow:

Sprawdzenie to nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 2 niniejszej szczegotowej
specyfikacji technicznej. Materiaty uzyte do rob6t powinny by¢ zbadane w przypadku, jezeli elementy
prefabrykowane watpliwosci lub jesli nie ma dokumentoéw stwierdzajacych ich jakosé. Dostarczone elementy
prefabrykowane powinny by¢ przedmiotem odbioru w zakresie zgodnosci z dokumentacja projektowa, atestow
kontroli jakosci, spetnienia tolerancji wymiarowych oraz braku uszkodzen lub defektéw widocznych,
dyskwalifikujacych i uniemozliwiajacych montaz. Odrzucone prefabrykaty nie mogg by¢ montowane.

7. OBMIAR ROBOT:
Jednostka obmiaru jest:

Dla umocnienia dna cieku (rowu) ptytami sciekowymi typu korytkowego [1m . ]
Dla umocnienia skarp cieku (rowu) ptytami prefabrykowanymi [ 1 m?]
Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaproponowanych przez Inzyniera.
Ilo$¢ robdt wedlug dokumentacji projektowej:
8. ODBIOR ROBOT:
Ogodlne zasady odbioru robét ujete sa w ST ,,Wymagania Ogoélne" punkt 8.

Umocnienie $cieku (rowoéw) elementami prefabrykowanymi (dna i skarp) podlega odbiorowi czgsciowemu i
koncowemu. W przypadku stwierdzenia uchybien Inzynier ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wlasny w wyznaczonym terminie.

9. PODSTAWA PEATNOSCI:

Podstawa ptatnosci za wykonane roboty jest przyjecie tych robot przez Inzyniera. Ogoélne zasady i warunki
ptatnosci zostaty okreslone w ST ,,Wymagania Ogoélne" punkt 9.

Cena wykonania 1 m $cieku oraz 1 m?umocnienia skarp obejmuije:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- dostarczenie materiatow,




- przygotowanie podtoza,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie prefabrykatow,

- spoinowanie,

- wykonanie badan i pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

PN-88/B-06250 ,,Beton zwykty"

PN-88/B-30000 ,,Cement portlandzki"

PN-86/B-06712 , Kruszywo mineralne do betonu zwyktego"

PN-79/B-06711 ,Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw"

BN-87/6774-04 ,Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek"
. BN-66/6774-01 , Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
ospotka"

BN-80/6775-03/01 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymagania i badania"

8. KPED - ,,Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych" - Trans projekt- Warszawa. 8/76 z dnia
30.08.1976 1/
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